Projet Commande Numérique

Volume horaire «mm Etablissement
24,5h ALL NP - ENSEEIHT

Présentation

Description

L'objectif est d'amener les étudiants a développer I'ensemble des fonctionnalités nécessaires a la régulation de vitesse d'une
machine DC Brushless. Le travail est réalisé en bindme, chacun d'entre eux possédant une maquette pour les réalisations
expérimentales.

'autopilotage est réalisé a partir d'une logique de contréle numérique mettant en ceuvre une modulation de largeur d'impulsion
développée en langage VHDL et de capteurs de position.

Un capteur de vitesse est ensuite congu , toujours en VHDL, pour permettre la mesure nécessaire a la régulation de vitesse.

Les étudiants congoivent alors I'ensemble de I'algorithme de pilotage en vitesse, de la simulation a I'implantation sur processeur
en utilisant le langage C.

et établissements
de Toulouse

1/1 Toutes les informations de cette page sont indicatives et n'ont pas de valeur contractuelle Communauté
Derniére mise a jour le 16 janvier 2026 )



