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Description

Utiliser des architectures de commande basées sur des correcteurs linéaires d'ordre faible de type P. Pl ou PID permet de réaliser
la commande d'une certaine classe de systemes avec de trés bonnes performances mais comment faire si le systeme en boucle
ouverte est déja d'ordre 4,5,.10,.,100,.. comme le sont une grande majorité des systemes autour de nous et dans l'industrie
(systemes électriques comme des convertisseurs, des actionneurs électriques ou des réseaux; mais aussi des systémes de
production d'énergies renouvelables, des véhicules, des robots, des chaines de productions, des systéemes de chauffages, des
systémes économiques,..). Les correcteurs précédemment évoqués ont une action efficace sur plage de fréguence déterminée mais
ont une efficacité limitée quand il s'agit de maitriser le comportement dynamique d'un systéme d'ordre important, qui plus est, quand
ses pbles sont éparpillés dans le spectre fréquentiel. Ce que propose ce cours est l'introduction d'un formalisme de modélisation
dit "dans l'espace d'état” qui permet l'analyse et la synthése de lois de commandes appropriées pour de tels systemes, quel que
soit leur ordre, que nous cétoyons au quotidien.
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